MOTORI A CORRENTE CONTINUA" APF..SA" seriE PESANTE
Esecuzione IP23 protetta contro lo stillicidio, con ventilazione assistita mediante ventilatore centrifugo addossato

POTENZA RESA inkW ¢ CV

VELOCITA' IN GIRI/MIN Potenza
TIPO 1000 1250 1600 2000 2500 3150 | ecotarione
kw | ov [ kw [ cv [ kw [ cv | kw | cv | kw | cv | kw | cv | wat

APF 80/7SA | 0,37 | 051047004 06 [082]0.73| 1 |[096] 1,3 [117 | 16 | 40 || _

APF 80/10SA | 0,55 | 0,75 | 0,68 093] 09 | 12 | 11 | 1,56 | 14 | 19 | 17 | 23 | 48 ||§
APF 80/14SA | 0,78 [ 1,07 [ 0,96 | 1,3 | 1,25 1,7 | 1,6 | 2,15 1,952,656 | 26 | 355] 55 ||5_
APF 80/16SA | 09 [ 1,22 11 | 1,6 [ 1,47 2 | 18 [245] 22 | 3 [295] 4 | 65 ||2%1
APF 10410 SA | 147 | 2 | 183 25 | 231]315]294| 4 |367]| 5 |463] 63| 70 ||=%
APF 104114 SA [ 205 | 2,8 [ 246 [3,35] 33 | 45 | 4 | 65 [522] 71 |661] 9 | 80 ||=©
APF 104/16 SA [ 2,35 32 | 2,8 | 38 | 38 [515]463]| 63 | 59 | 8 [7.35] 10 | 90 ||ug
APF 12012SA [294| 4 | 35 |475|441| 6 |625] 85 [7.35| 10 [ 918 [ 125 | 120 || 8
APF 120/16 SA | 3,9 | 53 | 4,63 | 63 | 59 | 8 | 81 | 11 | 918 | 125 |[11,76] 16 | 135 || &z

VELOCITA' IN GIRI/MIN ponza | [ 5

TIPO 1000 1250 1600 2000 2500 3150 | sootasions | | 3

kw | ov [ kw [ cv [kw [ cv | kw | cv | kw | cv | kw | cv | wat ||2

APF 80/7SA | 03 | 04 |036] 05 [044] 0,6 | 0,55]0.75 | 0,69 | 0,95 | 0,86 | 1,18 | 40 || %

APF 80/10 SA | 0,41 ] 0,56 | 0,52 | 0,71 | 0,62 | 0,85 | 0,78 | 1,06 | 0,97 | 1,32 | 1,24 | 17 | 48 ||§
APF 80/14SA | 058 | 08 [0.73 | 1 | 086118 11 | 15 [139] 1,9 [1,73[236] 55 ||%_
APF 80/16 SA | 0,67 0,92 [ 0,84 [1,15| 1 [ 1,36 1,25 1,7 | 1,6 [218] 2 [272] 65 |24
APF 104110 SA | 1,03 | 14 | 1,32 1,8 | 1,64 | 2,24 | 2,05| 2,8 | 246 | 3,35 33 | 45 | 70 ||3%
APF104114SA [147| 2 | 1,83 25 [ 231315 275]3,75[3,49 [475[441] 6 | 80 || =&
APF 104/16 SA | 1,7 | 23 | 2,1 | 2,85 2,65 | 3,6 [3,16| 43 | 4 | 54 | 5 [685] 90 ||ug
APF 12012 SA [ 2,06 | 28 | 26 |355| 3.3 | 45 | 39 | 53 [ 492 6,7 | 6.24] 85 | 120 || 98
APF 120/16 SA | 2,94 | 4 |367| 5 |441| 6 |551] 75 | 698 95 | 8,67 | 11,8| 135 || &z

REGOLAZIONE A COPPIA COSTANTE DA 0 AL MASSIMO DEI GIRI

N.B. - Il valore di potenza resa & condizionato dal tipo di alimentazione.
La grandezza della macchina deve essere adeguata mediante il seguente fattore di correzione:

ALIMENTAZIONE DA PONTE TRIFASE
ALIMENTAZIONE DA PONTE TRIFASE
ALIMENTAZIONE DA PONTE MONOFASE

- totalmente controllato =
- semicontrollato =
- semicontrollato =

1
1,15
1,4




