MOTORI A CORRENTE CONTINUA"APF..SC" seriE PESANTE
Esecuzione IP23 protetta contro lo stillicidio, con ventilazione sussidiaria coassiale

POTENZA RESA inkW ¢ CV

VELOCITA' IN GIRI/MIN Potenza

massima di

T|PO 1 000 1 250 1 600 2000 2500 31 50 eccitazione

kW | CV | KW [ CV [ KW [ CV | KW | CV | kW | CV | kW | CV | Watt

APF 80/78C [037]051)|047(094| 06 |]082|0,73| 1 09 | 13 | 117 | 1,6 40

APF 80/10SC | 055]0,756|/068[093| 09 | 1,2 | 11 15114 19 |17 | 23 48

APF 80/14SC [ 0,78 107|109 | 13 |[125] 1,7 | 16 | 215]195|265| 2,6 | 3,55 55

APF 80/16SC | 09 | 122] 11 1,5 | 147 2 1,8 1245 | 2,2 3 |29 | 4 65

APF 104/10SC | 1,47 | 2 183 25 (2313151294 | 4 [367]| 5 |463]| 6,3 70

APF 104/14SC | 205| 2,8 | 246|335 | 33 | 45 4 55 1522 | 71 | 6,61 9 80

APF 104/16 SC | 235| 32 | 28 | 38 | 3,8 |515[463| 6,3 | 59 8 |735] 10 90

APF 120/12SC | 294 | 4 3,5 [ 475 4,41 6 |625) 85 |[735] 10 |918| 125 | 120

APF 12016 SC | 39 | 53 | 463 | 6,3 | 59 8 8,1 11 19,18 | 12,5 [11,76] 16 135

TENSIONE DI ARMATURA <320V

1

FATTORE DI FORMA

VELOCITA' IN GIRI/MIN Potenza

massima di

T|PO 1 000 1 250 1 600 2000 2500 31 50 eccitazione

kW | CV | KW [ CV [ KW [ CV | KW | CV | kW | CV | kW | CV | Watt

APF 80/7 SC 03)]04 |036] 05044 06 [055]0,75]0,69|0,95|0,86| 1,18 40

APF 80/10SC [ 0,41]056)052|0,71062)085|0,78[1,06]|097|132|124 | 1,7 48

APF 80/14SC (058 | 0,8 | 0,73 | 1 086118 11 [ 15 [ 139] 19 | 1,73 [ 2,36 55

APF 80/16 SC | 0,67 | 0,92 | 0,84 | 1,15 1 136 125| 1,7 | 16 | 218 | 2 [2,72 65

APF 104/10SC [ 103 | 14 | 132 | 18 [ 164|224 |205| 28 | 246|335 3,3 | 45 70

APF 104/14SC | 1,47 | 2 183 2,5 [ 2,31]315]2,75|3,75| 349|475 | 441 6 80

APF 10416 SC | 1,7 | 23 | 21 [ 2,85|265| 36 | 3,16 | 4,3 4 5,4 5 |6,85 90

APF 12012SC [ 206 | 28 | 26 [355| 33 | 45 | 39 [ 53 [492]| 6,7 [ 624 | 85 120

APF12016SC [ 294 | 4 |367| 5 |44 6 |[551] 75 |698]| 95 |867|118| 135

TENSIONE DI ARMATURA >320V - FINO A 440V

1

FATTORE DI FORMA

REGOLAZIONE A COPPIA COSTANTE DA 0 AL MASSIMO DEI GIRI

N.B. - Il valore di potenza resa & condizionato dal tipo di alimentazione.
La grandezza della macchina deve essere adeguata mediante il seguente fattore di correzione:

ALIMENTAZIONE DA PONTE TRIFASE - totalmente controllato = 1
ALIMENTAZIONE DA PONTE TRIFASE - semicontrollato = 1,15
ALIMENTAZIONE DA PONTE MONOFASE - semicontrollato = 1,4




